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1. VSEOBECNA CAST

1.1 Rozsah projektu

Projektresi :

» elektroinstalacterpaci Sachty — elektrotechniciést
* rozvad¢ RM 104

* MaR,tidici systém

* uzemrni

1.2 Navaznost na jiné¢asti projektu

DPS 04.1 - Stroghtechnologick&ast

1.3 Piredpisy a normy

Projektova dokumentace je zpracovana v souladtedpfsy, normamiCSN a katalogy
el.za&izeni platnymi v dobjejiho zpracovani.

1.4 Projektové podklady

e — Stavebnéast
» DPS 04.1 — Strofatechnologick&ast

15 Projednani projektu

Stavebnik : SVK Uherské Hradist
S provozovatelem : SVK Uherské Hradist

2.  ZAKLADNI TECHNICKE UDAJE

2.1 Rozvodna soustava

3 PEN st 50Hz 400V / TN-C
3 N+PE st. 50Hz 400V/TN-C-S
2 DC 24V | SELV

2.2 Vné[Si vlivy

Vngjsi vlivy dle CSN 33 2000-4-41 ed2 Z1; 33 2000-5-51 ed3.
Byly stanoveny odbornou komisi. Protokol je zalozaiokladové&asti projektu.

2.3 Ochrana pied Grazem el.proudem dlaCSN 332000-4-41.ed.2 Z1

zakladni: automatickym odpojenim ¥ipads poruchy
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zvySena: proudovym chram@m a dopiujicim pospojovanim

2.4  DileZitost dodavky el.energie dl€ SN 34 1610

3.stupé — zakladni
1.stup& — mobilni NZ provozovatele
1.stupé — zalohované napajetasti MaR, AR, prenos dat

2.4  Ochrana ged prepétim dle CSN EN 60664-1

2.5 Vykonové ponmgry

CS : Pi=8,4kW , Pv = 3,2kW

3. POPIS TECHNICKEHO RESENI

3.1CS 4

3.2 RM104 —rozvadé

Umisgn : Ve za&ném pilii u objektu CS 4

Typ : oceloplechovy s viiitimi dvemi pro osazeniistroja
Kryti - IP54/20

Roznery : 1000x800x250mm

Napéjen : ze ging REteSené v ramcitfpojky nn proCS4

Napajeci kabel : CYKY J 4x10 mm2
Proti nezadoucimu vstupu bude vybaven zamkem &®loEAB a dvénim kontaktem.

Rozva@d¢ RM104 bude vyzbrojen zasuvkou 400V, |I=16A a zasuvK30V, I=16A
s proudovym chragem. Déle pivodkou 32A/400V pro fpojeni nahradniho zdroje
v pripadt delSiho vypadku napajeni.

Po zataZeni vSech silovych a ovladacich Kabelrozvadce se provede vodégné ugsneni
rozvadice a vsech prostupmezi rozvadcem acerpaci stanici.

4. POPIS _ OVLADANI A SIGNAL. SPOTREBICU PRIPOJENYCH
Z ROZVAD ECE RM 103

4.1 M1, M2 - Cerpadlo

Technolog poziceé.:

Napsti : 400V

Volba ovl. :dalk. - 0 - mistni :RM104

Mistni ovl. :zap - vyp :RM104, nouzovy provoz a akka z&zeni

Dalkové ovl. RS

Cerpadla 04-M02.1 a 04-M02.2 budou vybavena systé@EiF — CLEAN. Pomoci tohoto
systému bude zabezfgmo pravideln&isteni (rozvieni) usazenych gistot za dna Sachty,
s naslednym agkrpanim.
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Cerpadla budou uvé&da do chodu za pomoci styia Automatické ovl. :v zavislosti na
vysce hladingerpaci jimce ponornou tlakovou sondou BH 4R$)
Automatické ovl. : v zavislosti na vySce hladinyerpaci jimce ponornymi sondami (na
H2-H3) wipad: poruchytidiciho systému nebo tlakové
sondy. Motory jsou pakH3 blokovany proti chodu na sucho.
Automatickeé ovl. : v fipadt nastoupani hladiny na H4 (havarijni hladina) sger@adlo 04-
M02.1
Automatické ovl. :zaskokerpadla pi poruse provoznihdX(S)
Automatickeé ovl. :pepinani provozniho a zaloZniberpadla p kazdém nésledném
sepnuti na HRE)
Blokovani ovl. :proti dalk. sputi :RM104 poloha "0” na SAL1 a SA2.
Blokovani ovl. :od tepelné ochrany ve vinuti motoru
Blokovéni ovl. :od vihkosti v motoru
Blokovani ovl. :pi chodu naprdzdno
Signal. s¥telna :chodwerpadlo 1g¢erpadlo 2: termindkS
Signal. s¢telna :poruchy :termindtS
Signal. s¥telna :vihkost v motoru:termin®S
Signal. s¥telna :tepelna ochrana vinuti:termimés
Signal. s¥¢telna :kontinualni vyska hladiny@S:analogové zobrazentiselna
hodnota, termin&tS
Signal. s¢telna :porucha sninda hladiny:terminaRS
Signal. s¥telna :polohy "D" SA**.1: termindRS
Signal. s¥telna :havarijnéerpani: terminakRS
Paositadlo provoznich hodirRS

PODMINKY PROVOZU VCERPACI JIMCE
HLADINA |[SPINAC FUNKCE
H1 S1 -max.hladina vCS
H?2 S2 -zapin&erpadla 04-M02.1 (04-M02.2)
H3 S3 -vypinacerpadla 04-M02.1 (04-M02.2)
H3 S4 -spoléna sonda
H?2 BH401 - zapind M1 a M2
H3 BH401 -vypind M1 a M2
H 4 SL1 -havarijni hl. CS
- zapina M1 pi poruse RS nebo tlakové sondy

5. POPIS OKRUHU M+R

51 BH 401-Mékeni hladiny v &erpaci jimceCS

Méreni budee provedeno ponornym tenzometrem napajenydiciho systému systému
po proudové smice 4-20mA. Rozsah &eni individualni pro jednotliv€'S. Vystupni signal
vy3ky hladiny a poruchy sondy bude 6 zaveden proudovou stfkpu 4-20mA.V
zavislosti na hladinach jsou ovladamapadla 04-M02.1, 04-M02.2.
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5.2 Snimani havarijni, maximalni a minimalni hladiny v &erpaci jimceCS 4

V ¢erpaci jimce bude osazena sestava sond a plov&pdng SL1, které budou zajivat
shimani havarijni a maximalni hladiny, dale sepifuypnuti) cerpadel v fipact poruchy
sondy neb®kS.

53 Vstup do objektu

Na poklopech budou osazeny polarizované magnesgkéae jejichZz rozpinaci kontakt
signalizuje nezadouci vstup do objektu. Samostdtagicovy spin& osazen do dve
rozvadce.

Provozni stavy

Okruhy feSi signalizaci stavu sgebict, polohy gepin&t, ztratu napti, zapisobeni
prepitovych ochran. Signaly budou ve fa¥rbeznaptovych kontakli zapojeny pimo na
vstup automatuRS) pro dalkové hlaseni.

5.4 Zabezpe&eni objektu

Objekt bude zabezpen proti nepovolenému vniknuti do rozeée, koncovym spingem na
dveich rozvadce. Jednotlivé poklopyerpacich Sachet budou ofsaty magnetickymi
spindi pro hlaSeni otaeni. .

Pritomnost opravénych osob potvrdi obsluha na terminaluRASPo uzaveni poklof a

rozvadce a opudini objektu se objekt uvede do vychoziho stavuraaticky, @i dalSim
oteweni se musi potvrditifiomnost obsluhy. Udaje o ot@ni objektu budou fiednosts

pienaseny na mobilni telefon hotovostni obsluhy.

6. RIDICi SYSTEM (AS R)

V rozvad¢i RM104 ¢erpaci stanice bude osazidici systém, kteryidi provozcéerpadel,
shroma#’uje provozni stavy, alarmy. Bude tem programovatelnynkidicim modulem
osazenym Vv rozvadi RM104. Obsahuje vstupni a vystupni moduly a pobrazovani
provozniho stavdidiciho systému a technologickych hodnotinpyslovy terminal s krytim
IP55. Signaly provoznich stavwudou penaseny na mobilni telefon hotovostni obsluhy —
Dalkovy prenos. Tabulka vstupa vystu viz.piiloha technické zpravy.

7. KABELOVE ROZVODY

Motorova instalace bude provedena:

kabely CYKY: silové rozvody

kabely CYKY: ovladaci rozvody

kabely JYTY: signalizéni rozvody

Kabely budou uloZeny ve spéhleych kabelovych trasach:
v PVC elektroinstaknich trubkach

v PVC elektroinstaknich trubkach z RM104 d6S v zemi
v PVC chrantkachreSenych ve stavebtsti
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8. UZEMNENI

Uzemreni rozvadce bude provedenorfigemrenim PE vodie a to jednozilovym vodem

typ CY ZZ pipojenym ke svorce PE, kterd bude paskem FezZn 3D mm gipojena

k doprovodnému zemgii30x4mmieSeném v dodavceipojky nn.

V ramci vni#nich uzemovacich rozvod /pasek FeZn/ se provede ochranné pospojovani:
ochranné pospojovani ocelovych konstrukci, wijgh potrubi technologickych #aeni,

nezivychcasti elektrickych z@zeni, bude provedeno nerozovym lankem pr. 4 mntivini
uzemiovaci vedenifpojeno k uzeméni rozvadée RM103.

9. POZADAVKY NA NAVAZUJICi PROFESE

Stavba: )
Prostupy pro vstup kahetdoCS. )
UloZeni chraniek (korugované plastové trubky) do vykopu.me&ia RM104.

10. UZEMN ENI

Uzemreni rozvadée RE - paskem FezZn30x4 uloZzenym v betonovém zakisd4

11. ZEMNIi PRACE

Vykopové prace budou provaty v zemir tt.3 zahrnuiji:

-vykop a zhoz kabelové ryhy.

-ziizeni kabelového loze.

-mechanickou ochranu kabelu.

-odvoz Febyt&né zeminy.

-0sazeni rozvage RE

Pfi soul®hu a KiZzeni se stavajicimi i projektovanymi inZenyrskysiitmi nutno dodrzet
ustanovenCSN 73 6005

12. BEZPECNOST PRACE

12.1 Provadéni stavebr& montaznich praci

Pt provadini musi byt dodrZzenyifsluSné ustanoveni nasledujicich norem:
CSN 33 2000-4 - Elektrotechnickégulpisy. Elektricka zézenicast 4: Bezp#nost
CSN EN 50110-1,ed.2 - Bezp®ostni pedpisy pro obsluhu a praci na etizanich
CSN 736133 - Zemni prace

12.2 Revize elektrickych z&izeni

Vychozi revizi provede dodavatel montaznich pracileCSN 33 1500 &SN 33 2000-6,
véetre zajiseéni stanoviska TUR Praha.

Periodické revize bude prowidprovozovatel ve stanovenychithch a po kazdé oprav
vyvolané poruchodi posSkozenim el. Z&eni.
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12.3 Kvalifikace pracovniku

Osoby poiené obsluhou a udrzbou eliz&ni musi mit odpovidajici kvalifikaci dle vyhl.
CUBP&. 50/78 Sb.
Tyto osoby musi prokazat znalost mistnich provdezn& bezpénostnich pedpigi,

protipozarnich op&eni, prvni pomoci f» Urazech elekinou a znalost postupu hlaseni zavad
na sw¥reném z&zeni.

12.4 Provadéni montaznich praci

Pri provadni musi byt dodrzenarisluSna ustanoveni norem gegpisi platnych pro dana
zarizeni v dobk provadni praci.

12.5 Vystrazné tabulky a napisy

El. za&izeni, popipact el. pednéty musi byt ped uvedenim do provozu vybaveny
bezp&nostnimi napisy a tabulkamiqrepsanymi pro tato daeni ﬁislgénymi z#ézovacimi
nebo gednEtovymi normami. Tabulky a napisy musi byt proveddig/CSN ISO 3864.

13. POZNAMKA

Po ukorteni montaznich praciigda dodavatel investorovi jedno paré projektu, lkdedou
zachyceny vesSkeré zmy, které nastanouriprealizaci.
El.zaizeni které je saidsti dodavky tohoto projektu, the byt nahrazeno elidaenimi
jinymi pii zachovani vSech technickych pararmetr

14. TABULKA SPOT REBICU

ROZVAD EC POHON U P OZNAC. | STROJ.
(V) | (kw) | ZARIZENI | POZICE
RM104 | Cerpadlo odpadnich vod 400 3,2 04-M02|[1
RM104 Cerpadlo odpadnich vod 400 3,2 04-M02|2
15. TABULKA KABEL U
CiSLO |ROZVADEC |ROZVADEC- TYP KABELU DELKA [POZNAMKA
KABELU SPOTREBIC (m)
WL 1 RM104 04-M02.1 Kabel s@ast dodavky 15
WL 2 RM104 04-M02.2 Kabel s@ast dodavky 15
WS 4.1 RM104 KF4 Kabel soast dodavky 15
WS 4.2 RM104 KF4 Kabel s¢ast dodavky 15
WS 4.3 RM104 KF4 Kabel soast dodavky 15
WS 12.1 | RM104 B2.1 JYTY 4x1 15
WS 12.2 | RM104 B2.2 JYTY 4x1 15
WS 12.3 | RM104 B2.3 JYTY 4x1 15
WS 12.4 | RM104 B2.4 JYTY 4x1 15
WS 12.5 | RM104 B2.5 JYTY 4x1 10
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WS 13

RM104 BH 401 Kabel stast dodavky 15

WS 14

RM104 SL1 Kabel soast dodavky 15

16. SEZNAM VSTUPU A VYSTUPU RS

16.1 Digitalni vstupy — RM104

CisLO OKRUH — SIGNAL

VSTUPU

DI0.0 POLOHA AUTOMAT PRO 04-M02.1{ERPADLO 1)

DI0.1 CHODCERPADLA 1 (KM1)

DI0.2 PORUCHACERPADLA 1 (TEPELNA OCHRANA M1)

DI0.3 PREHRATI VINUTI MOTORU NEBO VLHKOST V MOTORU 04
M02.1 (KA1.1)

DI0.4 POLOHA AUTOMAT PRO 04-M02.2(ERPADLO 2)

DI0.5 CHODCERPADLA 2 (KM2)

DI0.6 PORUCHACERPADLA 2 (TEPELNA OCHRANA M2)

DI0.7 PREHRATI VINUTI MOTORU NEBO VLHKOST V MOTORU 04
M02.1 (KA2.1)

DI0.8

DI0.9 MINIMALNI HLADINA (S1)

DI10 HLADINA PRO ZAPINANI CERPADLA

DI11 MAXIMALNI HLADINA — SL5

DI12 PORUCHA SVOD(E PREPETI

DI13 SLED FAZI A ZTRATA NAPETI

DI14 OTEVRENI ROZVADECE

DI15 VSTUP DO OBJEKTWERPACI SACHTY

DI16 HAVARIINI HLADINA (PREPAD DO RECIPIENTU)

DI16

DI17

DI18

DI19

DI20

DI21

DI22

DI23

16.2 Digitalni vystupy — RM104

CisLO OKRUH — SIGNAL
VSTUPU

DOO0.0 04-M02.1 — SPINANI
DOO0.1 04-M02.2 — SPINANI
DOO.2 REZERVA

DO0.3 REZERVA

DO0.4 REZERVA

DO0.5 REZERVA
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DOO0.6 REZERVA

DOO0.7 REZERVA

16.3 Analogové vstupy — RM104

CisLO OKRUH — SIGNAL

VSTUPU

All BH 401 MERENI VYSKY HLADINY — RIiZENI CERPADEL
05/2014
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